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Untersuchungsaufbau

In der Industrievermessung werden terrestrische Laserscanner (TLS) als nicht taktiles
Messverfahren z.B. im Rahmen der Qualitatskontrolle eingesetzt. |
eine Messgenauigkeit von 1 mm oder geringer gefordert. Vor diesem Hintergrund
sollen drel TLS-Systeme - Z+F Imager 5016, RIEGL VZ 6001 und FARO Focus S 150 -

systematisch miteinander verglichen werden. Hierzu wird ein Referenzobjekt durch

einen

verschiedenen Messmodi gescannt, um die Auswirkung der Parameter - Auflosung
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unerwarteten Ausreil3ern - diese konnten durch die Erhohung der

Scan-Qualitat verringert und teilweise minimiert werden.
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